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VEICHI HMI VEICHI SURUCU RS485
ILE HABERLESME

Egitim Dokimant Frekans Kontrolii ve Start-Stop Uygulama Kilavuzu



1. KABLO BAGLANTILARI

HMI'in A+ portundan sirtclinin A+ portuna; HMI'in B- portundan striciniin B- portuna kablo
baglantisi yapilmalidir.

2. HMI iISLEMLERI

Veichi HMI ile Veichi AC motor siriiciniin RS485 ile haberlestirmesi saglandi. Oncelikle HMI
uygulamasi tzerinden haberlesme baglantisi saglamak icin COM Port seciliyor. RS 485 icin COM
Port 2 secilmesi daha saglkl olur.
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Proje agaci tizerinden haberlesme baglantisi icin COM2 segiliyor.

HMI iizerinden siiriicliyii kontrol edecegimiz icin HMI Master seciyoruz. Uretici ve cihaz tipini
Modbus haberlesme yapacagimiz icin Modbus protokollerini seciyoruz. Verilen istasyon
numarasl HMI istasyon numarasi olarak secilecek. Master istasyon numarasi da HMI igin
sectigimiz istasyon numarasi olacak Master olarak HMI sectigimiz igin. Haberlesme hizi ve diger
ayarlari da ayni sayfadan segiyoruz.
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"« Haberlesme baglantisi ? X
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J COM1 | COM2 | COM3 | Uzak HMI | Uzak PLC | Ethernet PLC | Servis | Yazici | Tugtakimi |

© Kullanilmiyor @ Cihaza baglan(Master) © Servis sagla(Slave)
Uretici: | Modbus Compatible >
Cihaz tipi: | Modbus Rtu Hex >

Cihaz takma adi: Devicel

Verilen istasyon no: | Sabit | 1 &l [ Senkron istasyon no. ]

[] Yayn istasyonu: Master Istasyon No.: I:E]

Haberlesme ayarlan Uyumlu model
Modbus Compatible External Device

Haberlesme tipi: [RS485—2 '] Support Online Simulation

Baud Rate: 19200 v

Veri biti: 8 v

Stop Bit: [1 v]

Parite biti: [Yok v]

Diger ayarla

Talimatlar

Coc ] [ m




3. SURUCU PARAMETRE AYARLARI

Surilciye calis komutunun nasil verilecegini sectigimiz parametredir. Sirliciyl RS485

[ ]
haberlestirecegimizden dolayi FO1.01 parametresini 2 segiyoruz.
Cahs (RUN) Komutu Kaynag Segimi
ﬁkl-:-:li takimu kontrol tharkcl tug takimi Snce- PRG tus bas Ekranda FOx gorilecek Yukan/Asag OK yardimiyla FOL gel SET bas FO1.00
FO1.01 ) - N gorulecek Yukan/Asag OK yardimiyla F01.01 gel SET* bas icine gir Yukan/Asag OK yardi-
; :Sa;:;l:;:;l:lzls:-l:eki{l,:::?r:trol miyla segmek istedigin degeri seg SET bas gikmak igin PRG tusuna 2 defa bas
3: Aynlmis
e Slrtclnun frekans hizinin nasil ayarlanacagini belirleyen parametredir. RS485
haberlesme icin F01.02 fonksiyonunu 6 segmemiz gerekmektedir.
Frekans Kaynag Secimi KANAL A
0: Tus takimi Gzerinden nomerik giris ile
(FO1.09)
1: Tus takimi uzerindeki analog potansiyo-
metre ile
2: Terminal analog giris ile (Al) {akim va da
i?:llmll PRG tus bas Ekranda FOx gorilecek Yukarn/Asagi OK yardimiyla FO1 gel SET bas FO1.00
FO1.02 FAyrTmis gorulecek YukarifAsagi OK yardimiyla FO1.02 gel SET* bas igine gir Yukarn/Asag OK yardi-
4; Aynimz miyla secmek istedigin degeri se¢ SET* bas gikmak icin PRG tusuna 2 defa bas
5: Terminal pals (PUL) girisi ile
6: R5485 haberlesme ile
7. Terminal UR/DW tuslan ile
B: PID kontrol ile
9: Program kontrol (PLC) ile
10:Ayrilmis
11: Coklu hiz ile
e F12.01 fonksiyonuyla surlclye istasyon numarasi tanimliyoruz. Tanimladigimiz numara
master olarak sectigimz cihaza verdigimiz numara ile ayni olmamalidir. E§er birden ¢ok
sUrtict kontrol edeceksek her bir siirlclye farkli istasyon numarasi tanimlamamiz gerekir.
| F12.01 | Kullanici tanimli | Haberlesme Adresi (Istasyon no) |




e F12.02 fonksiyonu Baud Hizi strtclye tanimladigimiz fonksiyondur. HMI ekranindaki
haberlesme baglantisindan sectigimiz ayarla ayni olmalidir.

0: 1200 bps
1: 2400 bps
2: 4800 bps
F12.02 3: 9600 bps RS485 Haberlesme (Baud) Hizi
4: 19200 bps
5: 38400 bps
6: 57600 bps

e F12.03 fonksiyonu haberlesme veri formatinin parametre ayarlarinin siriictiye tanitma
fonksiyonudur. HMI ekranindan sectigimiz ayarlara uygun deger secilmelidir.

0-no parity (N,8,1)
1-even parity (E.8,1)
2-odd check (0,8,1)
3-no check (N,8,2)
4-Even Check (E.8,2)
5-Odd Check (0,8,2)

F12.03 RS485 Haberlesme Veri Formati



4. UYGULAMA

e HMI ekrani ile strlict arasindaki haberlesme baglantisinin ardindan ekrandan frekans
kontroll ve start-stop uygulamasi igin ekrana numerik giris tanimhyoruz. A¢tigimiz HMI
ekraninda sag tik yaparak Komponent ekle > Numerik deger ve karakter gostergesi

- Numerik deger girisi seciyoruz.
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e Acilan pencerede ilk olarak cihaz seceneklerine tiklayip cihazi Modbus_Rtu_Hex olarak
seciyoruz. istasyon numarasini siiriicii parametrelerini ayarlarken siiriiciiye verdigimiz
istasyon numarasini seciyoruz. (Uygulama 6rneginde siirliclye 3 numara atadigimiz igin
gorselde de 3 secili). Adres degerine frekans veichi marka surticlide frekans kontroll
yapacagimiz icin 2001 degerini giriyoruz.
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».| Numerik girig

Genel |Tugtak|m| ayarlar | Font dzelikler | Grafikler | Dinamik grafikler | Kontrol ayarlan | Communication | Goster |

Operasyon ézellikleri: © Numerik gésterge @ Numerik giris © Karakter gdsterge © Karakter girisi
Display Mode: [] Sifre

[[] Okunan ve yazilan adres farkh

Okuma adresi:

[] Tag kullan
[] Use Recipe Index

Cihaz: [Device1:[LckaICOM2:ModbusiRtu7Hex] -
istasyonno.:| 3 El []indeks

Adres Tipi: |4X -
Adres: | 2001 El Sistem kaydedicisi

Format(Aralik):HHHH({0~FFFF)

Oran: | Normal -

Register Length: 1 Occupied Words: 1
["] Adres indeksi

Say1 formati
Veri tipi: | 16-bit isaretsiz  ~ | [[| Display using Scientific notation
Tamsay1 hane sayisi 4 E Ondalik basamak: o= Bos hanelerde 0 gster [_| Zero at the end is not displayed
Input Lower Limit: 0 Minimum: | Sabit ~ o= [T Alt sinirdan diisiik
Input Upper Limit: 9999 Maksimum: | Sabit ~ 9999 [7] Ust limitden bilyiik:

["] Numara operasyonunu aktif et

Yardim Aglklama: £s l {

iptal

e Motora start vermek icin ekrana buton ekliyoruz. Sag tik > Komponent ekle>
Anahtar-> Word set seciyoruz.
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e Butonu sectikten sonra ¢ikan pencerede Calistirma Ayarlari - Sabitleri Ayarla

e Set degeri Sabit ve 1 segilecek.

e Cihaz olarak Modbus_Rtu_Hex secilecek.

e Istasyon numarasi siiriiciiye girdigimiz deger. (Uygulamamizda 3).
e Adres tipi 4x.

e Adres 2001.

e Veri tipi 16bit isaretsiz.

e Oran normal secimleri yapilyor.

-« ! Word ayar ozellikleri >

Condition: @ Aksiyon:
) Register Trigger: |ﬁ|

Calistirma ayarlar::

Set degeri: | Sabit ~ 1 E

Adres

[] Tag kullan
[[] Use Recipe Index

Cihaz: [De'vice1:[LokalCOMZ:Modbus_Rtu_Hex] V]
istasyon no.: [ ] indeks
Adras Tip:

Adres: | 2001 sl [ Sistem kaydedicisi ]
Format{Arahk):HHHH{O~FFFF)

Veri tipi: | 16-bit isaretsiz ~
oran:

Register Length: 1 Occupied Words: 1
| | [] adres indeksi L

| [varenmen [ ok (s ]|




e Ayni sekilde stop butonu icin de word bit buton seciyoruz. Word ayar 6zellikleri
sayfasinda stop ayari icin gorseldeki degerler girilmelidir.

« Word ayar ozellikleri x

Condition: @ Aksiyon: | Bas hd

©) Register Trigger:

GCalistirma ayarlar: | Sabitleri ayarla =
Set dedgeri: | Sabit - d@
Adres

[7] Tag kullan
[] Use Recipe Index

Cihaz: [Device1 ([LokalCOM2Z:Modbus Rtu Hex] «
Istasyon no.: 3 El []indeks

Adres Tipi: |4X hd
Adres: 2001 E Sistem kaydedicisi

Format(Aralik):HHHH(O~FFFF)
Veri tipi: | 16-bit isaretsiz =
Oran: | Normal -

Register Length: 1 Occupied Words: 1
[] Adres indeksi

Yardim(H) [ OK ] [ iptal

e Ekranin son hali bu sekilde gozlikecek. Start-stop yazilari icin butona cift tik yapip, etiket
sekmesinden yazi yazabilirsiniz.
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