
 

 

 

 

 

 

 

 

VEICHI HMI VEICHI SÜRÜCÜ RS485 

İLE HABERLEŞME 

Eğitim Dokümanı  Frekans Kontrolü ve Start-Stop Uygulama Kılavuzu  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



1. KABLO BAĞLANTILARI 

HMI’ın A+ portundan sürücünün A+ portuna; HMI’ın B- portundan sürücünün B- portuna kablo 

bağlantısı yapılmalıdır. 

 

2. HMI İŞLEMLERİ 

Veichi HMI ile Veichi AC motor sürücünün RS485 ile haberleştirmesi sağlandı. Öncelikle HMI 

uygulaması üzerinden haberleşme bağlantısı sağlamak için COM Port seçiliyor. RS 485 için COM 

Port 2 seçilmesi daha sağlıklı olur.  

 

 

Proje ağacı üzerinden haberleşme bağlantısı için COM2 seçiliyor. 

 

HMI üzerinden sürücüyü kontrol edeceğimiz için HMI Master seçiyoruz. Üretici ve cihaz tipini 

Modbus haberleşme yapacağımız için Modbus protokollerini seçiyoruz. Verilen istasyon 

numarası HMI istasyon numarası olarak seçilecek. Master istasyon numarası da HMI için 

seçtiğimiz istasyon numarası olacak Master olarak HMI seçtiğimiz için. Haberleşme hızı ve diğer 

ayarları da aynı sayfadan seçiyoruz.  

 



   

 

 

 

 

 



 

3. SÜRÜCÜ PARAMETRE AYARLARI 

 

• Sürücüye çalış komutunun nasıl verileceğini seçtiğimiz parametredir. Sürücüyü RS485 

haberleştireceğimizden dolayı F01.01 parametresini 2 seçiyoruz.  

 

 

 

 

• Sürücünün frekans hızının nasıl ayarlanacağını belirleyen parametredir. RS485 

haberleşme için F01.02 fonksiyonunu 6 seçmemiz gerekmektedir. 

 

 

 

• F12.01 fonksiyonuyla sürücüye istasyon numarası tanımlıyoruz. Tanımladığımız numara 

master olarak seçtiğimz cihaza verdiğimiz numara ile aynı olmamalıdır. Eğer birden çok 

sürücü kontrol edeceksek her bir sürücüye farklı istasyon numarası tanımlamamız gerekir. 

   

 



 

• F12.02 fonksiyonu Baud Hızı sürücüye tanımladığımız fonksiyondur. HMI ekranındaki 

haberleşme bağlantısından seçtiğimiz ayarla aynı olmalıdır. 

 

 

 

 

• F12.03 fonksiyonu haberleşme veri formatının parametre ayarlarının sürücüye tanıtma 

fonksiyonudur. HMI ekranından seçtiğimiz ayarlara uygun değer seçilmelidir. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

4. UYGULAMA  

 

• HMI ekranı ile sürücü arasındaki haberleşme bağlantısının ardından ekrandan frekans 

kontrolü ve start-stop uygulaması için ekrana numerik giriş tanımlıyoruz. Açtığımız HMI 

ekranında sağ tık yaparak Komponent ekle → Numerik değer ve karakter göstergesi 

→ Numerik değer girişi seçiyoruz.  

 

 

 

• Açılan pencerede ilk olarak cihaz seçeneklerine tıklayıp cihazı Modbus_Rtu_Hex olarak 

seçiyoruz. İstasyon numarasını sürücü parametrelerini ayarlarken sürücüye verdiğimiz 

istasyon numarasını seçiyoruz. (Uygulama örneğinde sürücüye 3 numara atadığımız için 

görselde de 3 seçili). Adres değerine frekans veichi marka sürücüde frekans kontrolü 

yapacağımız için 2001 değerini giriyoruz. 

 



 

 

 

• Motora start vermek için ekrana buton ekliyoruz. Sağ tık → Komponent ekle→ 

Anahtar→ Word set seçiyoruz.  

 



 

 

• Butonu seçtikten sonra çıkan pencerede Çalıştırma Ayarları → Sabitleri Ayarla 

• Set değeri Sabit ve 1 seçilecek. 

• Cihaz olarak Modbus_Rtu_Hex seçilecek. 

• İstasyon numarası sürücüye girdiğimiz değer. (Uygulamamızda 3). 

• Adres tipi 4x. 

• Adres 2001. 

• Veri tipi 16bit işaretsiz. 

• Oran normal seçimleri yapılıyor. 

 

 



• Aynı şekilde stop butonu için de word bit buton seçiyoruz. Word ayar özellikleri 

sayfasında stop ayarı için görseldeki değerler girilmelidir. 

 

 

 

• Ekranın son hali bu şekilde gözükecek. Start-stop yazıları için butona çift tık yapıp, etiket 

sekmesinden yazı yazabilirsiniz. 

 

 


